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Matrizen
Matrix inverse Adjunkte
aip - dip Ay oo Ap ar ai(j-1) aygi+y Al
- 1
Az(al.j): ) . Al:m Ay
Al amn Ay = Aum ) A = (=) || G017 damD=D da=hih Tt -bn
. . . . Y Ai+n1 -0 Aa+D(-1) Aa+DG+) T A+n
Determinante Einheitsmatrix . e . .
1---0 am1 Am(j-1)  Qm(j+1) A
m n
det(A):|A|:|AT|:Z al‘inj:Z a,-inj 1= Do =A-A!
i=1 j=1
0---1
Transposition
AT =(a;) (A-B)T =BT AT (A-B)'=B1-A"!
Rechenregeln
|( (31 +32) az )| = |( a; as )| + ’( a aj )| /l|( a; ap )| = |( /lal aj )’ |AB| = |A| |B|
’( a; a )’:‘( a (az+/la1) )’ ’( a; ay as )‘:—‘( a a; as )‘ ’( a; a; a )‘ZO
Eigenwerte A; Eigenvektoren A;; zu 4; Vielfachheiten
1<Bi<a

P(1) =det(A-A11) = [_k[ A=)*=0

i=0
Orthogonalisieren
Ul W
bj=hkij— X ==>"by
g=1 ™
Definitheit
Vx#0:X -A-x>0 & Vi: 4,>0
Vx#0: X -A-x>0 o Vi: ;=20
Vx£0:X -A-x<0 o Vi: ;<0
Vx#20:X -A-x<0 o Vi:4,<0
sonst:
Vektor
Spaltenvektor Zeilenvektor
ai
a=(aq)=| : a® =(a;)=(a
am
Division elementweise
apy
a _ ara a _| . ( L
a a’ al azy
Alm
Gleichungssystem (Cramer)
‘( a a_; b ay
A-x=b x=

(A—/lil)';\,,‘j=0 0<j<p;

B = (b))

A ist positiv definit

A ist positiv semidefinit
A ist negativ definit

A ist negativ semidefinit
A ist indefinit

t¢0¢Q¢

Skalarprodukt  Kreuzprodukt

a,,) aj-ap=a] -a alxazz[

Richtungsableitung

) E=@ Va

032

Q
9 |—
B

" |

Al

Jacobi-Matrix

dayy
Oay)
da _
oal
2 aalm
dayy

a; algebraische Vf.
Bi geometrische VT.

ajzdz3 — aizan?
aizaz) —dapazs
ajjazz —apayg

day;
6a2j

Betrag

dayy
dayy

Oa,
dayy

] la| = va-a
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Quadriken

2 n n
a(x) = (Za,-xi) +Zd,-x,-+c=(xT-A-x)+( ) Z( lzl)2+c =
i=1 i=1
a(x) = (T (BT-A-B)-y)+(dT B- y)+c—( ( ) ) (c——dT Al d) (T-(BT-A-B)-z)+—

S

. A 1d
mita;; = a; - a; Q=

Hauptachsentransformation = Translation/quadratische Ergédnzung

d"-b;
x=B-y =Yi+ 51

Polynom

n . n
Py(x) = Y aix' = a, [T (x — x)

i=0 i=1
Partialbruchzerlegung

%w—%nu D@+ pr+ g’ Sat X p=m

1
M,p x+N,p

J=
N N
t(Y j
o = =33 e NP

i=1 j=1 51 21 (Pepixra)

1l

—
KI'

—

Reihen

I= ff(x,n)dn so0 o Y f(x,n) %o
0 n=0

Konvergenz

lim (£2) ¢ {0,00} A }og(n)dn;éoo = I#

n—oo \8(M)

lim (f(n)) #0 = [=o 0
o tim (|%]) <1 = T
lim (I’l f(l’l)) #0 = = n—oo
Tl—m f(n+1) lim (\”/f(n)) <l = [+
hm(‘f(n) )>1 = = n—o
n—-oo
ndn#oco = [#
lim (Y7) > 1 = 1= Jm»

fo)y=(D"gml A lim (gm) =0 = T#o0
oo o] N-1 o
[fydn< 3 f)=S - % f() < fN) + [ f(m)dn
N n=N n=1 N

Geometrische Reihe

‘l 1
=a Z g =a qq
Taylorreihe
. X (i+1) .
T(x) = szkmww+mu> Ry(x) = [ S preD(p)dr = L) (x = )™

n k+1 f
Tx+dx) = 3, Y® 4R (x) Ry(x + dx) = S L0200

k=0



